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2-finger parallel grippers, pneumatic - series MPO
2-Finger-Parallelgreifer, pneumatisch - Typ MPO

Technical data Technische Daten

- Range of operating pressure: 2 - 8 bar - Betriebsdruck: 2 bis 8 bar
- Repeatability accuracy: MPO 030 ... 125 0.01 - Wiederholgenauigkeit: MPO 030...125
mm; MPO - 160 0.02 mm over 100 cycles 0.01 mm; MPO - 160 0.02 mm Gber 100
. ) o Schaltspiele
- Operating temperature: from -10°C to . . oL
90°C; version up to 130°C upon request - Betriebstemperaturbereich von -10°C bis

or. i 1 o h..h fA f
- Operating principle: wedge-hook 90°C; bis 130°C und hdher auf Anfrage

: : - Kinematik: Keilhakenprinzip
Kinematics zwangsgefihrt Uber schrage Ebene

- Material: Gehause aus hochfester
Aluminiumlegierung hartbeschichtet,

- Housing material: high tensile  hard-
coated aluminium alloy, hard-anodized

- Material of functional parts: treated Funktionsteile aus gehartetem Stahl
ground steel - Betatigung: pneumatish, tGber gefilterte

- Actuation: pneumatic, with filtered Druckluft (10 pm): trocken, gedlt oder
compressed air (10 um): dry, lubricated or ~ ungedlt (DIN ISO 8573-1: 644)
non-lubricated (DIN ISO 8573-1: 644) - Wartungsfrei: bis 1.5 Mio. Schaltspiele

- Maintenance: no maintenance required - Fiir Innen-und AuBengreifen geeignet

ot i U5 il e @y e - Diagram der empfohlenen Hebel und
- Suitable for internal/external gripping Fingerlangen Seite 17

- Maximum permitted finger offset page 177 - AnschlussmaB3e der Grundbacken Seite
8

- Layout finger connection page 18
y g Pag - Schutzart IP40

- Rating IP 40 .

? 9 _ _ - Druckluftanschlusse: Gber die
- Air connections: sides and base Seitenflachen-Grundflachen
- M5 pressurisation on both sides - M5 Sperrluftanschluss méglich
- Warranty 24 months - 24 Monate Garantie
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2-finger parallel grippers, pneumatic - series MPO
2-Finger-Parallelgreifer, pneumatisch - Typ MPO
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nur fur den Gehauses ~<J__/ e
NOTE: ANMERKUNG: 23
- The part does not allow adjustment of the - Reine Endlagen abfrage ohne Einstellbarkeit 5
proximity that controls opening/closing - Naherungsschalter A von Hubbeginn bis
- Proximity “A" controls closing from the start Hubmitte Adapter plate
to the middle of the stroke - Naherungsschalter B von Hubmitte bis

- Proximity “B" controls opening from the Hubende Adapterplatte

middle to the end of the stroke
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2-finger parallel grippers, pneumatic - series MPO

2-Finger-Parallelgreifer, pneumatisch - Typ MPO

el ot e ) Lo e v

MPO 030-C1 12 10 26 14 23 4 M5 6 95 M3 345 34 16 43
MPO 040-C1 12 12 28 30 17 23 13 6 4 M5 6 11 M3365 39 7 3 21 12 16 43
MPO 050-C1 18 16 35 40 20 27 18 85 5 M5 7 115 M3 42 49 10 4 31 14 18 49

MPO 030-C1 M25 2 25 4 35 185315 2 11 7 24 6 205 4
MPO 040-C1 M25 2 27 4 45 205335 2 15 7 24 6 225 4
MPO 050-C1 M3 2 31 4 55 235395 2 19 10 31 7 255 4

Recommended Total air for Approx. time (s)
weight of part double stroke
for transport (kg) |consumed (cm?) | finger

Gripping force
at 6 (N)

open | closed weight

Luftverbrauch [V EVE
Greifkraft max. er_r_lpfohle_nes pro Hub SchlieBzeit (s) Finger-
Typ . Werkstickgewicht pro =
bei 6 bar (N) (kg) Do;()cp:gl)\ub Finger lange/
MPO 030 60 0.3 3 4 0.08 0.01 0.01 45/0.1
MPO 040 100 0.5 6 5.5 0.1 0.015 0.015 45/0.1
MPO 050 190 0.9 13 7 0.2 0.02 0.02 55/0.16

Transportable weight calculated with p = 0.1 and fs = 2. With form-fit gripping the mass may be greater.
The gripping force is the arithmetic sum of the individual forces created at the fingers at “I” mm distance at 0.6 MPa Finger weight
in Kg.

Empfehlung fur max. Werksttckgewicht mit y = 0.1 fs = 2. Bei Formschluss sind groBere Massen maoglich. Die Greifkraft ist die
arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden Einzelkrafte im Abstand “1” in mm bei 6 bar.

Ordering example Bestellbeispiel

For internal For safety
.Icg‘:‘; bushes indicate | device indicate
B + level MC or MA
Versi Fiir Ausfiihrung mit| Fiir federgestiitzte
Typ 1er:||o; Nahrungsschalter | Greifkraftsicherung
ek B+Durchmesser MC oder MA
MC

MPO 80 1 B8

QMiL Via A. De Francisco 128 - Tel. +39.011.821.11.81 - Fax +39.011.895.44.62 - 10036 Settimo T.se (To) - Italy 21



@
www.omil.it
Gripping systems and automation info@omil.it

2-finger parallel grippers, pneumatic - series MPO

2-Finger-Parallelgreifer, pneumatisch - Typ MPO
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2-finger parallel grippers, pneumatic - series MPO
2-Finger-Parallelgreifer, pneumatisch - Typ MPO

MPO 64-C1 275 475 20.7 48 23.6 28.5

MPO80-C1 345 24 60 68 40 68 26 60 79 M4 M5 11 22 16 5 21 10 282 8 37 16
MPO 100-C1 44 31 76 8 48 8 322 70 99 M5 1/8G 12 28 20 585 25 14 345 10 47 22
MPO 125-C1 55 42 95 110 60 110 43 794 124 M5 1/8G 13 31 24 75 32 14 444 10 61 26
MPO 160-C1 72 60 125 144 60 144 56 98 159 M5 118G 17 37 32 9 40 17 605 14 77 28

MPO 64 1 315

MPO 80-C1 M5 25 28 5 65 40 58 15 27 13 30 4 41 12 M8
MPO100-C1 M6 3 33 5 65 47 68 15 36 15 30 5 47 12 M8
MPO 125-C1 M6 3 39 6 9 52 777 15 40 18 35 62 54 15 M8
MPO 160-C1 M10 4 50 6 9 62 9 2 45 22 5 74 65 15 M8

S Total air for
Gripping Recommended | 4olpitroke Approx. time (s)

force at 6 weight of part

bar (N) | for transport (kg) c°'(1;"""§;ed i e | s
. . Max.
max. empfohlenes | Luftverbrauch | Hub SchlieBzeit (s
Typ b((::.%lﬂgt? (f,tl) Werkstuck?ewicht pro Doppelhub pro & Il:lar:mggeerl
(kg (em?) AR offnen |schlieBen | Eigenmasse
MPO 064-C1 410 2 22 6 0.38 0.02 0.02 70/0.32
MPO 080-C1 650 3.2 48 8 0.68 0.05 0.05 90/0.55
MPO 100-C1 1100 5.3 90 10 1.2 0.07 0.07 115/1.05
MPO 125-C1 2000 9.7 200 13 2.2 0.15 0.15 145/2
MPO 160-C1 4040 18 460 16 43 0.3 0.3 190/3.3

Transportable weight calculated with w=0.1 and fs = 2. With form-fit gripping the mass may be greater.

The gripping force is the arithmetic sum of the individual forces created at the fingers at “I” mm distance at 6 bar Finger
weight in Kg.

Empfehlung fur max. Werksttickgewicht gerechnet mit w = 0.1 fs = 2 . Bei Formschluss sind gréBere Massen moglich.
Die Greifkraft ist die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden Einzelkrafte im Abstand “1” in mm bei 6
bar Eigenmasse in Kg.
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2-Finger-Parallelgreifer, pneumatisch - Typ MPO
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2-finger parallel grippers, pneumatic - series MPO
2-Finger-Parallelgreifer, pneumatisch - Typ MPO

e~ ole e ln il n e nn o lv e v

MPO 064-C2 27.5 47.5 22 10.5
MPO 080-C2 345 24 60 69 40 68 38 55 79 M4 M5 11 22 16 255 5 21 6 10 285 13
MPO 100-C2 44 31 76 88 48 88 46 65 99 M5 1/8G 12 28 20 32 6 25 8 12 36 16
MPO 125-C2 55 42 95 110 60 110 52 74 124 M5 1/8G 13 31 24 405 85 32 8 16.5 425 205
MPO 160-C2 72 60 125 144 60 144 68 91 159 M5 1/8G 17 37 32 50 9 40 10 20 55 25

o o o uv

s efealele a1 el

MPO 064-C2 M4 6.5 38 315 9 23.6
MPO080-C2 M5 8 28 5 65 40 58 27 13 30 44 41 12 M8 16 282
MPO 100-C2 M6 10 33 5 6.5 47 68 36 15 30 52 47 12 M8 22 345
MPO 125-C2 M8 12 39 6 9 52 78 40 18 35 62 54 15 M8 26 44

MPO 160-C2 M10 13 50 6 9 62 95 45 22 50 74 65 15 M8 28 60.5

A W w w

Total air for

Grippin Recommended A L ti

foﬁ:g atg weight of part | double strt:’ke pprcz;() fme

6 bar (N) | for transport (kg) C°'(‘;:'3';e

Greifkraft SchlieBzeit

Typ 6 bei bar (N) (k y (cm?) (s)
schlieBen | Eigenmasse

MPO 064-C2 340 1.7 27 9 0.38 0.025 0.025 5570.32
MPO 080-C2 540 2.7 60 12 0.68 0.06 0.06 70/0.55
MPO 100-C2 920 4.6 110 15 1.2 0.09 0.09 92/1.05
MPO 125-C2 1670 8.3 270 17.5 2.2 0.17 0.17 115/2
MPO 160-C2 3100 15 500 21 43 0.33 0.33 145/3.3

Transportable weight calculated with uw=0.1 and fs = 2. With form-fit gripping the mass may be greater.
The gripping force is the arithmetic sum of the individual forces created at the fingers at “1” mm distance at 6 bar
Finger weight in Kg.

Empfehlung fur max. Werkstltickgewicht gerechnet mit u = 0.1 fs = 2 . Bei Formschluss sind gréBere Massen moglich.
Die Greifkraft ist die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden Einzelkrafte im Abstand “I” in mm
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2-finger parallel grippers, pneumatic - series MPO
2-Finger-Parallelgreifer, pneumatisch - Typ MPO

Allowed load data Maximal zul. Kréfte und
Momente am Finger

o B d o
i
MPO 030 180 8 4 6
MPO 040 200 10 5 8
MPO 050 330 16 9 14
MPO 064 510 28 22 22
MPO 080 850 50 32 36
MPO 100 1275 80 42 53
MPO 125 2020 102 60 80
MPO 160 3100 130 95 125

o o The indicated force and moment are static values, apply per base
| jaw and may occur simultaneously. MR may arise in additional
] &O"# ﬂe_@_ to the moment generated by the gripping force itself.
L I Die angegebenen Kréfte und Momente sind statische Werte,
'e) 'e) MF gelten je Grundbacke und durfen gleichzeitig auftreten. MR

darf zusatzlich zu dem durch die Greifkraft erzeugten Moment
‘ auftreten.

Hose-free direct connection MaBe fiir schlauchlosen Direktanschluss

0O-Ring @4x1.5 O-Ring @4x1.5 O-Ring @3x1
M5 M4 M3,
! Gripper ! Gripper ! Gripper
! Greifer ! Greifer ! Greifer
! 1.1 ! 1.1 ! 0.7
L v | v | '
i Y i Y i Y
[ [ [
24 @4 a3
@7 a7 @5
Adapter plate Adapter plate Adapter plate
Adapterplattenseite Adapterplattenseite Adapterplattenseite
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2-finger parallel grippers, pneumatic - series MPO
2-Finger-Parallelgreifer, pneumatisch - Typ MPO

Greifkraft (N) in Abhdngigkeit der

Force at 6 barin N at | mm

Fingerldnge “1” (mm) bei 6 bar

N
MPO 040
— 100
75—
MPQO 030
50
25—
- code 1 closing - codel AuBenspannen
- code 2 closing —— — — — — - code2 AuBenspannen | | | | |
10 20 30 40 50 mm
" MPO 050 " MPO 065
200 ]
150 — 450
100 oo 0 T ———_
507 150
I I I I | I I I I I
10 20 30 40 50 A 15 30 45 60 7o
N MPO 080 N MPO 100
800 1600 —
400 T~ 800
200 400
I I I I | I I I I |
20 40 60 80 100 mm 20 40 60 80 100 mm
N N MPO 160
2400 4000 -
1800 3000 T ——_
1200 2000 -
600 — 1000
I I I | | I I I | [
25 50 75 100 125 mm 35 70 105 140 175 mm
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2-finger parallel grippers, pneumatic - series MPO
2-Finger-Parallelgreifer, pneumatisch - Typ MPO

Safety device to preserve gripping force code MC (closing) MA (opening)

MaBangaben fiir Greifer mit Greifkraftsicherung Vers. MC (schlieBen) MA (6ffnen)

Gripping force only with spring | Approx. gripping

A opening (N) with fixed elasticity _ time_ (O)
‘ Offnen code 1 code 2 with spring only
— o ' i
N \ﬂ'/{ / SchlieBkraft iiber Feder in (N) beim| g plieBzeit nur
E Typ VersionA‘:‘Benspannﬁl:rsion 2 Uber Feder
H| O — — 0
o
MPO 030 25 50 / / 0.01 /
W ' MPO 040 70 100 / / 0.015 /
— MPO 050 100 140 / / 0.02 /
SchlieBen MPO 064 160 340 150 250 0.05 0.06
MPO 080 260 500 230 330 0.09 0.11
MPO 100 460 850 400 680 0.16 0.2
MPO 125 800 1300 670 1050 0.25 0.3
= “T1.+.?T" E"E‘ MPO 160 1200 2600 1000 2000 0.65 0.75
3 :__J ‘
19 ‘ ==
:T: | = |
T | T !
I ‘ (D /;1{:‘_,/;/ —T_ opening
Lﬂ‘r closing _— ! Offnen
~ ‘ = SchlieBen ‘ ‘
‘ s ‘ g ‘\\/
i H ol = = i | *ﬁ“u
M | HIH 1 HH 1
‘ ! ‘ ! | +0.025
s N R depth.S ¢T -0  depth.U
Tiefe S Tiefe U

Moment | Gripper
of inertia | weight
(Kgem?) | (Kg)
Massen-
tragheits-
moment
(Kgecm?)
7
7
8
8
10

0.14 0.1
0.27 0.14
0.84 0.25
2.6 0.5
7.5 0.96
10 20.8 1.67
15 60.5 3.1
15 182.4 5.7

MPO 030 12 10 26 28 14 155 7 M5 M3 34 145 M3 7
MPOO40 12 12 28 30 17 17 75 M5 M3 39 15 M4 7
MPOO50 18 16 35 40 20 185 11 M5 M3 49 185 M5 9
MPO 064 275 20 475 55 30 26 12 M5 M3 64 195 M5 10
MPO 080 345 24 60 69 40 33 16 M5 M4 79 27 M6 12
MPO 100 44 31 76 88 48 40 24 1/8G M5 99 36 M6 12
MPO 125 55 42 95 110 60 44 26 1/8G M5 124 39 M8 15
MPO 160 72 60 125 144 60 54 28 1/8G M5 159 40 M8 16

NOTE: Minimum operating pressure 4.5 bar. Upon request versions with less pressure; in this case the spring force
will be lower.

Gripping force = pneumatic gripping force + spring force.

The gripping force is the arithmetic sum of the individual forces of the fingers.

Bemerkung: Betriebsdruck mindestens 4.5 bar
Die Greifkraft ergibt sich aus der pneumatischen Greifkraft + Federkraft
Die Greifkraft ist die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden Einzelkrafte im Abstand “I” bei 6 bar
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